Destornillador

2163 K

ST @ Codigo  N° L T = S
estornillaaor
para tornillos de 1828746  2163K2 2 100 185 0,040
ca bezobhexog?pql, > Mango ergonémico de 6684430  2163K3 3 100 185 0,045
con cabeza esférica 3 co;nponentes P?Wer' 6684510 2163K4 4 100 185 0,068
Grip® para una maxima
— __‘ transmisién de fuerza 6684780  2163K5 5 100 200 0,100
con un minimo esfuerzo 6684860 2163K6 6 125 25 0,139
> Con unagujero para 6684940 2163K8 8 150 270 0,230
colgar en el mango para
ahorrar espacio 6685080  2163K10 10 150 270 0,285
> Simbolo del tipo de 6685160  2163K12 12 150 270 0,369
punta en el extremo del
mango
> Angulo de trabajo
hasta 25° en cualquier
direccion
516? T?ﬁ - ® C6digo  \° ® = = &
estornillaaor
para tornillos 1616471  2163TXT5 T5 60 145 0,037
TXhembra > Mango ergonémico de 6685400 2163 TXT6 T6 60 145 0,029
AR ST TIEETER 6685590  2163TXT7 7 60 145 0,038
Grip® para una maxima
transmision de fuerza 6685670  2163TXT8 18 60 145 0,038
con un minimo esfuerzo 6685750 2163 TXT9 19 60 145 0,038
> Conun agujero para 6685830  2163TXT10 o 80 165 0,039
colgar en el mango para
ahorrar espacio 6685910  2163TXT15 115 80 165 0,054
> Simbolo del tipo de 6686050 2163 TXT20 20 100 185 0,060
punta en el extremo del
6686130  2163TXT25 125 100 200 0,082
mango
6686210  2163TXT27 127 115 215 0,098
6686480  2163TXT30 130 115 225 0123
6686560 2163 TXT40 140 130 240 0,144
6686640 2163 TXT45 145 130 250 0,176
2163 KTX - .
Destornillador 3C @ LD ® s e LT
para tornillos 2824213 2163KTXT10 110 80 165 0,055
TX hembra, -
con cabeza de bola > g/lango ergortlomPKo de 2824221 2163 KTXT15 T15 80 165 0,055
CIENES O 2824248 2163 KTXT20 120 100 185 0,055
- . ) Grip® para una maxima
transmision de fuerza 2824256 2163 KTXT25 125 100 200 0,100
con un minimo esfuerzo 2824264 2163 KTXT27 127 15 215 0,100
> Conun agujero para 2824272 2163KTXT30 T30 115 25 0,140
colgar en el mango para
ahorrar espacio 2824280 2163 KTXT40 140 130 240 0,140
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Simbolo del tipo de
punta en el extremo del
mango

Angulo de trabajo
hasta 25° en cualquier
direccion



